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(g) Gebersystem fur einen Ferrarls-Bewegungsgeber 

(§) Die Erfindung betrifft ein Gebersystem (GS) fur einen 
Ferrarls-Bewegungsgeber, bei dem ein oder mehrere Ma- 
gnetfelderzeuger (ME1-ME5) zusammen mit einam elek- 
trisch leitenden Messkorper (MK| mindestens eine nna- 
goetische Messanordnung bilden, wobei Magnetfelder- 
zeugar (ME1-ME5) und Messkorper (MK) in Betrieb eine 
Belativbewegung zueinander ausfDhren und wobei durch 
einen daran angekoppelten Magnetfeldsensor (S) ge- 
schwindigkeits- oder beschleunigungsabhangige Aus- 
gangssignale generierbar sind. Debei wird durch minde- 
stans zwei in axial er Richtu ng ineinandergraifende, zum 
Messkorper (MK) konzentrisch angeordnete Magnetkor- 
per (M3-M6) das Magnetfeld der sich im Betrfeb ausbit- 
denden WirbeEstrdme gefuhrt. Des Wefteren fst es auch 
mogltch, dass dd$ Erzeugermagnatfeld mittels erregersei- 
tigen Klauenpolen (EK31-EK61) gefuhrt ist. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf ein Gebersystem fiir 
einen Ferraris-Bewegungsgeber, bei deni ein oder mehrere 
Magnetfelderzeuger zusammen mit einem elektrisch leiten- 
den Messkorper mindestens eine magtieiische Messanord- 
nung bilden^ wobei Magnetfelderzeuger und Messkorper im 
Betrieb eine Relativbewegung zueinander ausfuhren und 
wobei durch einen daran angekoppelten Magnetfeldsensor 
geschwindigkeits- oder beschleunigungsabhSngige Aus- 
gangssignale generierbar sind, 

[0002] Derartige Gebersystem sind beispielsweise aus 
dem Aufsatz "Aufnehiiier zur Messung schnell veranderli- 
cher Drehbeschleunigungen und Drehniomente", A. Denne, 
TI. Rausch und W. Freise, Technisches Messen 48. Jahrgang 
1 98 1 , Heft 10, Seite 339 bis 342 bekannt. Dabei dient als ro- 
tierender Messkorper ein Glockenlaufer. Femer sind aus 
DE 37 30 841 Al. DE 33 14 567 CI und DE-OS 16 73 439 
weitere Gebersysteme dieser Art bekannt, bei welchen als 
rotiercnder Messkorper jeweils eine Scheibe dient. Aus 
EP 0 819 944 A 1 ist auBerdem noch ein Wirfoelstromsensor 
bekannt, welcher verschiedene Intbnnationen uber ein sich 
an ihm vorbeibewegendes elektiisch lejtfahiges Objekt wie 
7.. B. die Geschwindigkeit, bereitsrelli, 
(0003] Mil einem einfach und kompakt aufgebauten Ge- 
bcrsysteni ergeben sich deulliche Vorteile gegeniiher her- 
kdiiinilich aufgebauten Gebersysteinen, Durch einen einfa- 
chen Aufbau lassen sich vorteilhaft Kosten einsparen, wah- 
rcnd eine Kompaktheit die Ausfuhrung mit geringen Au6en- 
abniafien gewahrleistet utkI dadurch einen Rinsatz in volu- 
nicnkritischen Ger^ten tiberhaupt erst ermoglicht, 
[0004] Bei den bekannten Losungen kann ein mechani- 
sches Spiel zwisehcn Messkorper und weiteren Teilen des 
(jebersyslcms dazu fuhren, dass sich Messfchler eigeben. 
Bei einem rotierenden Messkorper kann dies u. a. dadurch 
verursachl werden, dass die Symmetrieachse des Messkor- 
pcrs nicht exakt mit der Welle zur Deckung gebracht werden 
kann und/oder dass der Messkorper nicht voUkommen rota- 
lionssyranielrisch ist, Weitere Fehler konnen beispielsweise 
durch ExzcnUizitat, Taumeln oder Inhomogcnitalen des 
Messkdrpers hervorgerufen werden. Daher werden beim 
Stand der Technik mindestens zwei Magnetfeldsensoren 
eingesetzt, die gleichmafiig auf einem Umfang verteilt sind. 
Hiordurch cntstcht jcdoch cin crhohtcr Aufwand. Ein cinfa- 
cherer Aufbau bei gleicher oder sogar verbesserter Mess- 
qualitat stellt somit eine bcdeutende Herausforderung dar. 
[0005] Aufgabc der Erfindung isl es, ein GebersysLeiu der 
eingangs genannten Art. zu verbessem. 
[0006] GeinaB der Erfindung wird dies fur ein Gebersy- 
stem der eingangs genannten Art dadurch erreicht^ dass min- 
destens /wei ineinandergreifende, zuni Messktirper konzen- 
trisch angeordnete Magnetk{)rper das Magnetfeld der sich 
im Betrieb ausbildenden Wirbelstrome fiihren, Hierdurch ist 
es in einfacher Weise moglich, dass nur ein Magnetfeldsen- 
sor, der beispielsweise als Spule ausgebildet isl und den Ma- 
gnelkorper teilwetse uinschlieBt, das Magnetfeld der sich im 
Betrieb ausbildenden Wirbelstrome des Messkorpers detck- 
liert. Ncben einem einfachen Signalabgriff ergeben sich ins- 
besondere beiui Zusaiiimenbau des Gebersystems deutliche 
Einsparungen. Diese k5nnen sich in Materialeinsparungen, 
als auch einer Verringemng der 2^sanimenbauzeit des Ge- 
bersystems au6cm, Des Weiteren ist es moglich, dass min- 
destens ein Magnet ein Magnetfeld bereitstellt und dieses 
Magnetfeld mit Hilfe von mindestens zwei incinandeigrei- 
fenden, zum Messkorper konzentrisch angeordnete Magnet- 
korpern gefiihrt wird, 

[0007] Eine erste vorteilhafte Ausbildung der Erfindung 
ist dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Magnet- 
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felderzeuger eine Magnetfeldquellenrichtung parallel zur 
Achse des Messkdrpers bereitstellt, wobei das Magnetfeld 
mit Hilfe von mindestens zwei erregerseiligen Klauenpol- 
ringen gefuhrt ist, wobei die jeweiligen Magnelfeldpole der 

5 erregerseiligen Klauenpolringe abwechselnd ineinander 
greifen und konzentrisch zum Messk6rper angeordnel sind. 
Somit kann bereits mil einem Magneten eine Vlelzahl von 
erregerseiligen Polen tTcreitgestellt werden. Der Magnet 
kann dabei als Fbrmanent- oder auch als Elektromagnet aus- 

10 gefahrt werden, 

[0008] Eine weitere vcHteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, dass durch den Magnet- 
feldsensor abhiingig von der magnetischen Feldstiirke in den 
Magnetk5rpem als End- oder Zwischensignal elektrische 

15 oder optische Signale ausgebbar sind, Werden elektrische 
Signale durch den Magnetfeldsensor ausgegcben, so konnen 
diese in einfacher Weise durch eine Aufbereitungs- oder 
Auswerteelektronik verarbeitet werden. Optische Signale 
konnen durch Signalwandler ebenso in elektrische Signale 

20 gewandelt werden, bieten jedoch den Vorleil, dass sie poten- 
tialfrei abgegriffen werden konnen. 

10009J Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetfeldsen- 
sor aus mindestens einer Spulenwicklung mil mindestens ei- 

25 ner Windung besieht, die mindestens einen im Betrieb ma- 
gnetfeldfiihrenden sensorseitigen Klauenpolring teil weise 
umschlieBL Somit kann vorteilhaft ein Klauenpolring ver- 
wendet werden, um das Magnetfeld der sich im Betrieb aus- 
bildenden Wirbelstrome zu erfassen. 

30 [0010] Bine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, dass mindestens eine Spu- 
lenwicklung mil mindestens einer Windung konzentrisch 
zuni Messkorper angeordnet ist. Somit kann der Montage- 
aufwand des Ciebersy stems deutlich reduzierl werden. Des 

35 Weiteren kann eine Ausweriung bereits mit einem Sensorsi- 
gnal staltfinden, welches integral das Magnetfeld des Geber- 
systems erfasst. 

[0011] Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetfeldsen- 

40 sor aus mindestens cincm Hall-Elcmcnt oder cincm magnc- 
toresistiven oder einem magnetooptischen Sensor besteht. 
Somit konnen die genannten Magnetfeldsensoren vorteil- 
haft in der Erfindung verwendet werden, 
[0012] Eine wcitcrc vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 

45 dung ist dadurch gekennzeichnet, dass die Magnetfelder 
mindestens zweier Magnetfelderzeuger den Messkorper 
durchdringen, wobei diese auf einem Radius konzentrisch 
zum Messkorper angeordnet und jeweils abwechselnd ver- 
schiedenartig gepolt sind. Durch die konzentrische Anord- 

so nung von Magnetfelderzeugem auf einem Radius in ab- 
wechselnd gepolter Weise, konnen vorteilhaft Dtehbewe- 
gungen eines rotierenden Messkorpers erfasst werden. 
[0013] Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dung ist dadurch gekennzeichnet, dass mindestens eine 

S5 stromdurchflossene Spulenwicklung mil mindestens einer 
Windung die Magnetfeldquelte bereitstellt, wobei ein 
Gleich- oder Wechselstrom in die Spulenwicklung einge- 
pragi werden kann, Somit kann vorteilhaft mindestens ein 
Elektromagnet in der Erfindung verwendel werden. 

60 [0014] Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- 
dimg ist dadurch gekennzeichnet, dass in dem Gebersystem 
mindestens zwei Magnetfeldsensoren, beispielsweise bestc- 
hend aus je einer Spulenwicklung mit mindestens jeweils ei- 
ner Wickiung, wobei die aufgrund der Relativbewegung des 

65 Messkorpers entstehenden Nutzf elder in den Magnetfeld- 
sensoren enlgegengesetzt gerichtet sind und wobei die Sen- 
sorsignale von mindestens zwei Magnetfeldsensoren subtra- 
hiert werden. Somit konnen vorteilhafte Stdrmagnetfelder 



BNSDOCID: <DE 



10156782C1 I > 



3 



DE 101 56 782 C 1 



4 



kompensiert werden, Ebenso wird hieidurch eine hShere allel zur Haiiptachse des Gebersystems GS incinander 

Emplindlichkeil erreicht, da die Nutzsignalc sich addieren. [0026] Durch die erandungsgemaBe AusfDhrung ergibt 

[0015] Eine weitere vorteilhafte Ausbildung der Erfin- sich eine einf ache und kompakte Aufbauweise des Gebersy- 

dung ist dadurch gekcnnzeichnet, dass das Gebersysteni stems GS. Iiii zusanimengebauten Zustand unischlieBt die 

mindestens teilweise mil einer magnetischen Schirmung 5 Spule S achsumlaufenddie Klauenpole SKll bisSK24. Die 

versehen ist Somit konnen magnedsche Slorfelder vom Magnetkorper Ml und M2 umschlielSen dabei die Spule S 

Messsystem des Gebersystems femgehalten warden. Des und beriihren sich an den jeweils zugewandien Seiten des 

Weiteren ist es denkbar, dass die magnetische Schirmung sensorseitigen Klauenpoltragers SKI und SK2. Damit wild 

durch das Gehause des Gebersystems realisiert wird. der Magnetkreis an diesen Stellen weitestgehend ohne Luft- 

[0016] Ausfuhrungsbeispieie der Erfindung sind in den 10 spalt geschlossen. 

Zeichnungen dargestelit und werden ini folgenden naherer- [0027] Die Spulc S umschlieBt das in den Klauenpolen 

lautert. Dabei zeigen: SKll bis SK24 gefuhrte Magnctfeld und kann soimt ein ma- 

[0017] Fig. 1 eine Explosionsdarstellung eines Ferraris- gnetfeldabhangiges Sensorsignal ausgeben. 

Bewegungsgebers mit zu den sensorseitigen Klauenpolrin- [0028] In der DarstelUing gemaB Fig. 2 ist eine Magnet- 

genen innenliegenden Magnetfelderzeugem, 15 feldcrzcugeranordnung dargestellU wobei Magnetfelderzeu- 

[0018] Fig» 2 eine Magnetfelderzeugeranordnung, ger MEl bis ME8 auf einem Radius R konzentrisch zur 

[0019] Fig. 3 eine Schnittansicht durch Sensorspulen, so- Hauptachse des Gebersystems GS ausgerichtet sind. In der 

wie Magnetfelderzeugem, Darstellung ist nur der Magnetfelderzeuger ME2 der tJber- 

[0020] Fig* 4 eine Explosionsdarstellung eines Ferraris- sichllichkeit halber gekennzeichnet, Samtliche Magnetfeld- 

Bewegungsgebers ohne Gehause und Messkorper, bei dem 20 erzeugerMEl bis ME8 sind dabei auf einem GrundtragerG 

die erregerseitigen Klauenpokinge die sensorseitigen Klau- derart angeordnet, dass sich ihre Magnetfeldpole jeweils ab- 

enpobringe teilweise umschliefien, wechseln, Der Grundkorpcr G ist als Hohlzylinderabschnitt 

[0021] F^, 5 Seiten- und Draufsicht eines Ferraris-Bewe- ohne kreisfbrmige AuBenflfichen senkrechi zur Achse aus- 

gungsgcbers ohne Gehause und Messk5rper. gefuhrt. Die Magnetfelderzeuger MEl bis ME8 konnen da- 

[0022] In der Darstellung gemaB Fig, 1 ist in Form einer 25 bei beispielsweise als Pennanent- oder als Eleklromagnete 

Explosionsdarstellung ein Ferraris- Bewegungsgeber mil z.u ausgefiihrt sein. 

den sensorseitigen Klauenpolen SKll bis SK24 innenlie- [00291 In der Darstellung gemaS Fig. 3 ist eine SchniUan- 

gendem Magnetfelderzeuger MBl daigestellt. Dabei wird sicht durch ein Gebersysteni GS dargestelit, das aus zwei 

der Magnetfelderzeuger MEl, der einen magnetischen axial ubereinander angeordnete Anordnungen besteht, die 

IMord- und Sudpol aufweist, der durch ein N und S in der 30 jeweils entsprecheDd F^. 4 aufgebaut sind; dabei sind hier 

Darstellung gekennzeichnet ist, durch die jeweils als Klau- der tjbersichtlichkeit halber nur die Sensorspulen S mil den 

enpolring ausgebildeien Magnelkdrper M3, M4 umgeben. jeweils zugehorigcn Magnetfelderzeugem ME3 bis ME4 

Der Magnetfelderzeuger MEl isl zylinderfOmiig, wobei an dargestelit. In der Darstellung ist dabei nur eine von der 

den jcweiligen kreisfi>rmigen AuBenflachen die Magnetkor- Hauptachse des (}ebersy stems (jS ausgehende Schnitthalfie 

per M3 und M4 angrenzen, die ebenfalls eine kreisfijrniige 35 eingezeichneL Ober- und unterhalb eines Tragers T befinden 

Grundflachc aufweisen. Von den Grundflachen der Magnet- sich dabei Spulen S mit jeweils unterschiedlichem Wick- 

korper M3, M4 stehen die erregerseitigen Klauenpole EK3 1 lungssinn. Die Magnetfelderzeuger ME3 und ME4 befinden 

und EK41 im rechten Winkel, parallel zur Hauptachse des sich konzentrisch innenliegend zu den Spulen S. Die Ma- 

Gebersystems GS ab, so dass diese den Magnetfelderzeuger gnetfeldquellenrichtung der ubereinander angeordneten Ma- 

MEl umgrcifcn. Der Obcrsichtlichkcit halber sind in dicscr 40 gnctfcldcrzcugcr ME3 und ME4 ist dabei cntgcgcngcsetzt 

Darstellung nur zwei erregerseitige Klauenpole EK3 1 und Durch diesen Aufbau, der in der Darstellung nur aus- 

EK41 bezeichnet. schnittsweise daigestellt ist, wird erreicht, dass magnetische 

(0023] Das Magnetfeld des Magnetfelderzeugers MEl Storf elder aus dem Sensorsignal climiniert werden konnen, 

wcist cine Magnctfcidqucllcnrichtung parallel zur Haupt- in dem die Hinzclsignalc der Spulcn S subtrahicrt werden. 

achse des Gebersystems GS auf, das durch die Magnetkor- 45 Dadurch wird das resultierende Sensorausgangssignal ver- 

per M3 und M4 gefflhrt wird. doppelt und ein storendes Magnetfeld ehminiert. Ein St6r- 

[0024] Der Messkorper MK fuhn zuni MagneLfelderzeu- magnetfeld fuhrt zu belragsinaftig gleichen, aber vom Vor- 

ger MEl und seinen Magnetkorpern M3 und M4 eine Rela- zeichen unterschiedlichen Sensorsignalen in den jeweiligen 

tivbewegung aus. Der Messkorper MK kann beispielsweise Spule S. 

mit einer angetriebenen Welle befestigt sein. Dadurch wer- 50 [0030] In der Darstellung gemaB Fig. 4 ist eine Explosi- 

den iiii Messkcirper MK, der aus elektrisch leilfahigeui Ma- onsdarstellung eines Ferraris-Be wegungsgebers GS daige- 

terial ausgefiihrt ist, Wirbelstiome hervorgerufen, die wie- stelit, bei dem die erregerseitigen Klauenpolringe M5 und 

derum Magnetfelder verursachen. Die Wirbelstrome und so- M6 die sensorseitigen Klauenpobinge, von denen hier nur 

mit auch die resultierenden Magnetfelder sind geschwindig- jeweils ein Klauenpol, namlich SK3 1 und SK41 bezeichnet 

keits- und beschlcunigungsabhangig. Vom Gebersystem GS 5S ist, teilweise umschlieUen. Im Gegensatz zu dem in Fig. 1 

werden nun die durch den Messkorper MK hervorgerufenen dargestellten Aufbau befindet sich die Sensorspule S inner- 

Magnetfelder erfasst und ausgegeben. Die Magnetfelder halb und konzentrisch zu den erregerseitigen Klauenpolen » 

werden polrichtig von den sensorseitigen Klauenpolen von denen hier nur EK51 und EK61 bezeichnet sind und 

SKll bis SK24 aufgenommen und gefuhrl. Dabei ist die gleichzeitig innerhalb und konzentrisch zu den sensorseiti- 

Anzahl der sensorseitigen Klauenpole SKll bis SK24 auf 60 gen Klauenpolen, von denen nur SK31 und SK41 bezeich- 

die Anzahl der erregerseitigen Klauenpole EK31, EK41 ab- net sind. In der Darstellung gemaB Fig, 4 ist der tJbersicht- 

gestimmt. lichkeit halber nur jeweils Klauenpol SK31, SK41 bzw. 

[0025] Die sensorseitigen Klauenpole SKll bis SK24 EK51, EK61 dargestelit. 

sindjeweilsauf einem sensorseitigen Klauenpoltrager SKI, [0031] Konzentrisch innenliegend zur Spule S und den 

SK2 aufgebracht und bilden somit einen jeweiligen als 65 sensorseitigen Klauenpolen SK31 und SK41 befindet sich 

Klauenpoiring ausgebildeten Magnetkorper Ml bzw. M2. der Magnetfelderzeuger ME5. Dieser weist cine zylindcrar- 

Diese Magnetkorper greifen mit ihren sensorseitigen Klau- lige Form mit kreisfOrtniger Grundflachc auf, wobei kon- 

enpolen SKll bis SK24 in entgegengesetzte Ricbtung, par- zcntrisch eine zylinderfoniiige Geometrie mit kreisformiger 
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Grundflache ausgespart ist. Das Magnetfeld des Magnet- 
felderzeugers ME5 wird durch die als Klauenpolringe aus- 
gefuhrten Magnelkorper M5 und M6 polrichtig um die ge- 
sainte Anordnung gefuhrL Die Magnetkorper MS und M6 
schlieBen an den gegeniiberliegenden Grundflachen des Ma- 5 
gnetfelderzeugers ME5 an und unischlieBen das dargestelUe 
Gebersyslem GS. Die Magnetkorper M5 und M6 sind in der 
DarsteUung topfformig ausgebildet, wobei zinnenfbrmig 
Strukturen parallel zur Hauptachsrichtung des Gebersy- 
stenis GS ausgebildet sind. Bin nicht dargestellter Messk^r- lo 
per MK ISufl konzentrisch zur Hauptachse des Gebersy- 
slems GS auSerhalb der erregerseitigen Kiauenpole EK51 
und EK61 und der sensorseiligen Kiauenpole SK31 und 
SK41 um, 

[0032] In der DarsteUung gem^ Fig. 5 ist eine Seiten- 15 
und Draufsicht eines Ferraris-Bewegungsgebers GS ohne 
Gehause und Messkorper MK dargestellt. Dabei wurde der 
inneie Aufbau des Gebersystems GS gemaS Fig, 4 erlaufert. 
In der DarsteUung gemaB Fig, 5 isl im obere« Bereich eine 
Ansicht des Gebersystems GS senkrecht zur Hauj^achsrich- 20 
tung zu erkennen. Die eiregerseitigen Kiauenpole EKS 1 und 
HK61 umschliefien dabei polrichtig die Sensorspule S mit 
zugehiirigen Klauenpolen SK31 und SK41, die in dieser 
DarsteUung nicht bezeichnet sind. Der Ubersichtlichkeit 
halber sind our die erregerseitigen Kiauenpole EK51 und 25 
KK61 bezeichnet, die lei I der jewel is zugehohgen Magnet* 
korper M5 und M6 sind. 

[0033] Im untcren Teil der DarsteUung gemaB Fig. 5 ist 
eine Draufsicht des Gebersystems GS dargestellt, d, h, die 
Blickrichtung ist parallel zur Hauptachse ausgerichtet. Zu 30 
erkennen ist der Magnetk5rper M5, von dem zunachst strah- 
lenformig die erregerseitigen Kiauenpole EK51 ausgehen. 
Diese sind am AuBenrand um 90° in Hauptachsausrichtung 
abgewinkelt. Des Weiteren ist die Spule S zu erkennen, 
[0034] Das dargestellte Gebersystem GS weist einen ein- 35 
fachen, konipakten Aufbau auf, Eine Vervielfachung der 
Polzahl, die einerseits zur Reduzierung umdrehungsperiodi- 
scher Storsignale aufgrund von Exzentrizitat, Taumeln oder 
Messkorperinhomogenitaten wilnschenswert ist, ist ohne 
ncnncnswcrtc Aufwandscrhohung moglich. Andcrcrscits ist 40 
dies auch insofem vorteilhaft, als sich dadurch kleinere Ab- 
messungen der Einzelpole und damit letztlich auch kleinere 
Zeitkonstanten und damit eine bessere Dynamik ergeben. 
Die jcwciligcn Kiauenpole k5nncn bcispiclswcisc durch 
Stanzvorgange geformt und anschlieBend auf ihre endgtil- 45 
tige Form gebogen werden. Die Magnetkorper Ml bis M6 
konnen beispielsweise aus ferroin^gnetischein Material aus- 
gefuhrt sein. Zur Verbesserung der Messeigenschaften des 
Gebersystems GS konnen weitere, beispieisweise bei Trans- 
formatoren ubliche, MaBnahmen (Kernblechung) ange- 50 
wandt werden. Der Aulbau der vorgesielllen Gebersysleme 
GS lasst erhebliche Kosteneinsparungen bei der HersteL- 
lungy als auch dem Zusanimenbau des Gebers zu. 

PatentansprUche 55 

L Gebersystem fur einen Ferraris- Be wegungsgeber, 
bei dem ein oder mehrere Magnetfelderzeuger zusaiii- 
men mit einem elektrisch leitenden Messkorper minde- 
stens eine magnelische Messanordnung bilden, wobei 60 
Magnetfelderzeuger und Messkorper im Betrieb eine 
Relativbewegung zueinander ausfuhten und wobei 
durch einen daran angekoppelten Magnetfeldsensor 
geschwindigkeits- oder beschleunigungsabhangige 
Ausgangssignale generierbar sind, dadurcb gekenn- 65 
zeichnet, dass mindestens zwei ineinandergreifende, 
zum Messkorper (MK) konzentrisch angeordnete Ma- 
gnedi5rper (M1-M6) das Magnetfeid der sich im Be- 



trieb ausbildenden l^rbelstrome fiihren. 

2. Gebersystem fUr einen Ferraris-Bewegungsgeber, 
bei dem ein oder mehrere Magnetfelderzeuger zusam- 
men mit einent elektrisch leitenden Messkorper minde- 
stens eine magnetische Messanordnung bilden, wobei 
mindestens ein Magnetfelderzeuger (ME1-ME5) eine 
Magnetfeldquellenrichtung parallel zur Achse des 
Messkorpers (MK) bereitstellt, wobei Magnetfelder- 
zeuger und Messkorper im Betrieb eine Relativbewe- 
gung zueinander ausftihien und wobei durch einen 
daran angekoppelten Magnetfeldsensor geschwindig- 
keits- oder beschleunigungsabhangige Ausgangssi- 
gnale generierbar sind^ dadurch gekennzeichnet, dass 
das Magnetfeid mit Hilfe von mindestens zwei jedem 
Magnetfeldpol zugeordneten erregerseitigen Klauen- 
polen (EK31-EK61) gefuhrt ist, wobei die jeweUigen 
Magnetfeldpole der erregerseitigen Kiauenpole 
(EK31-K61) abwechseind ineinander greifen und kon- 
zentrisch zum Messkorper (MK) angeordnet sind. 

3. Gebersystem nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass durch den Magnetfeldsensor abhSngig 
von der magnetischen Feldstarke in den Magnelkor- 
pem (M1-M6) als End- oder Zwischensignal elektri- 
sche oder optische Signale ausgebbar sind. 

4. Gebersystem nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Magnetfeid des Magnettieiderzeu- 
gers (MEl) eine Magnetfeldquellenrichtung parallel 
zur Hauptachse des Gebersystems (GS), das durch die 
Magnetkorper (M3 und M4) gefiihrt ist, aufweist, wo- 
bei durch den Magnetfeldsensor abhangig von der ma- 
gnetischen Feldstarke in den Magnetkorpem (M1-M6) 
als End- oder Zwischensignal elektrische oder optische 
Signale ausgebbar sind. 

5. (Jebersystem nach cinem der vorstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetfeldsen- 
sor aus mindestens einer Spulenwicklung (S) mit min- 
destens einer Windung besteht, die mindestens einen 
im Betrieb magnetfeldfuhrenden sensorseidgen Klau- 
enpolring teilweise (Ml, M2) umschlieBt. 

6. Gebersystem nach Anspruch 5^ dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die mindestens eine Spulenwicklung (S) 
mit mindestens einer Windung konzentrisch zum 
Messkorper (MK) angeordnet ist. 

7. Gebersystem nach cincni der Anspruchc 1 his 4, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Magnetfeldsensor aus 
mindestens einem Hall-Element oder einem magneto- 
resistiven oder eineiu magnelooplischen Sensor be- 
steht- 

8. Gebersystem nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che^ dadurch gekennzeichnet., dass die Magnelfelder 
ftiindeslens zweier Magnetfelderzeuger (NCB1-ME5) 
den Messkorper (MK) durchdringen» wobei diese auf 
einem Radius (R) konzentrisch zum Messk6rper (MK) 
angeordnet und jeweils abwechseind verschiedenardg 
gepolt sind. 

9. Gebersystem nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens eine 
stromdurchflossene Spulenwicklung als Magnetfelder- 
zeuger das Magnetfeid bereitstellt, wobei ein CJleich- 
oder Wechselstrom in die Spulenwicklung etngepragt 
werden kann. 

10. Gebersystem nach einem der vorstehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass in dem Geber- 
system (GS) mindestens zwei Magnetfeldsensoren vor- 
gesehen sind, dass die aufgrund der Relativbewegung 
des Messkorpers (MK) entstehenden Nutzf elder in den 
Magnetfeldsensoren entgegengesetzt gerichtet sind 
und die Sensorsignale von mindestens zwei Magnet- 
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feldsensoren subtrahiert werden, 
11. Gebersystem nach einem der vorsteheoden An- 
sprUche, dadiuch gekcnnzeichnet, dass das Gebersy- 
stem (OS) uiindestens teilweise niit ciner niagnetischen 
Schinnung versehen ist. 5 
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